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ENDUSTRIYEL OTOMASYON OZEL SAYISI

Gelisme ugrasindaki yayin organlari-
nin ve bilimsel kongrelerin birbirleri-
ni desteklemeleri amaciyla, oturumlarda
sunulan bildirilerden belli olgiitleri sag-
layanlarin makale olarak yayinlanmalari
diinyada ve Tiirkiye’de giderek yayginla-
san bir uygulamadir. Makina Miihendisli-
gi temel alaninda yillardir yayin yasamim
diizenli olarak basartyla siirdiiren Mii-
hendis ve Makina Dergisi’nin pratiginde
de bu uygulamanin 6rnekleri vardir. Bu
pratige uygun olarak, 14-16 Mayis 2015
tarihlerinde TMMOB Makina Miihen-
disleri  Odasi, Cukurova Universitesi
Makine Alet Cihaz Tasarim Imalat Aras-
tirma ve Uygulama Merkezi, TMMOB
Elektrik Miihendisleri Odas1 ile birlikte
Adana’da Cukurova Universitesi’'nde
yapilmasi planlanan Endiistriyel Otomas-
yon Kongresi’nden bir 6zel say1 ¢ikarma
karar1 Yaymn Danisma Kurulu’nda gorii-
siilerek sonu¢landirilmistir.

Otomatik Kontrol’un endiistriyel gerge-
vede kullanimi demek olan Endiistriyel
Otomasyon; makina, alet, cihaz, tesis ve
sistemlerin tehlikeden uzak giivenlikle
calistirllarak isletme kosullarmin iyiles-
tirilmesi ve varolan enerji kaynaklarinin
verimli kullanim1 gibi iki temel diisiince-
ye dayanir. Otomatik Kontrol’un, tarihte
ilk uygulamalarinin milattan 6nce 0 ile
300 yillar1 arasinda Misir, Antik Yunan
ve Ortadogu’da goriilmesine karsin, en-
diistriyel siireglerde uygulamaya ilk girisi
Ingiltere’de Endiistri Devrimi ile olmus-
tur. 1769°da James Watt’in buldugu hiz
regiilatoriinii igeren buharli makinanim in-
san yasamina girmesiyle, yararl endiist-
riyel giiciin ilk kez denetimi gergeklestiril-
mistir. Watt’in hiz regiilatorii iizerinde J.
C. Maxwell ve I. A. Vyshnegradskii tara-
findan baslatilan ilk kuramsal ¢alismalar,
gelisim siirecinin ardindan, 2. Diinya Sa-

vagl sonrasinda frekans- bolgesi, zaman-
bolgesi gibi iki temel kuramsal yaklagimin
ortaya ¢iktigi Otomatik Kontrol bilimini
dogurmustur. Tabii afetler, savaslar, enerji
kaynaklarinin hizla tiikenisi gibi sorunlar
karsisinda yeni ¢oziim arayislart Otomatik
Kontrol’un teori ve pratiginde ¢ok 6nem-
li gelismeler getirmistir. Klasik olarak
analog kontrol organlartyla donatilmig
kontrol sistemleri kadar, bilgisayarlarin
devreye girdigi sayisal nitelikli yazilim te-
meline dayanan ¢ok cesitli kontrol sistem
tasarimlart gerceklestirilmistir.

Hizli gelisimi ¢ok o6zlii olarak anlati-
lan Otomatik Kontrol’un 6nemi du-
yumsanarak, 1989 yilinda Cukurova
Universitesi’nde baglatilan ve her iki
yilda bir diizenli yapilagelen “Otomatik
Kontrol Seminer ve Sergi” etkinlikleri,
TMMOB Makina ve Elektrik Miihendis-
leri Odalar1 Adana subelerinin katilimla-
riyla giiglenerek kurumsallagmis; 26 yil-
lik birikimin ardindan, TMMOB Makina
Miihendisleri Odasi tarafindan 1. Endiist-
riyel Otomasyon Kongre ve Sergisi’ne
doniistiiriilmiistiir. Daha 6nce kararlasti-
rildig gibi, Kongre’de sunularak tartisilan
29 bildiriden titiz bir inceleme sonunda
potansiyel makale niteligi tasiyan bes
adet bildiri secilmistir. Zaman kisitinin
goreceli olarak arka plana atildigy, igerik
ve bigimleri gelistirmenin 6nemsendigi,
“Miihendis ve Makina” Dergisi’nin yaymn
kosullarinin dikkate alindig1 bir hakemlik
ve editorliik siirecinden basartyla ¢ikan
s0z konusu bildiriler yaym aday1 makale
olarak sonuglandirilmiglardir.

Bu 6zel sayida, Otomatik Kontrol yelpa-
zesinde yerini alan analog kontrol sistem-
lerinden sayisal nitelikli programlanabilen
mantiksal denetleyici ve mikro denetleyi-
cilere uzanan kontrol sistemleriyle, mo-
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dern kontrol kuramlar1 arasina girmis bu-
lanik mantik ve kayan kipli kontrol temelli
kontrol sistem tasarimlari, bu siirecin ana
Ogesi denetleyici tasarimlar1 etrafinda
islenmektedir. Denetleyici tasarimlari
disinda, bu makalelerde ortak olan nok-
ta, karsilagtirmali olarak en az iki farkli
denetim siireci sonuglarinin ortaya kon-
masi ve irdelenmesidir. Arastirma konusu
yapilan sistemler arasinda ise kuvvetin,
klima konfor kosullarmin, sivi sicaklik
ve seviyesinin, hizin, dokuma kosullarinin
temel kontrol degiskeni ya da degiskenleri
olarak dikkate alindigi sirasiyla mekanik,
1s1l, hidrolik, elektro -mekanik ve elektro-
pnomatik sistemler bulunmaktadir.

Endiistriyel Otomasyon Kongresi’'nden
secilen bildirilerin bi¢im ve igeriklerinin
gelistirilerek beklenenden daha ¢abuk,
yayinlanabilir makaleler haline getiril-
mesinde ¢ok degerli katkilar yapan ha-
kemlerimiz; Cukurova Universitesi Elekt-
rik-Elektronik  Miihendisligi  Ogretim
Uyeleri Prof. Dr. ilyas Eker ve Prof. Dr.
Ulus Cevik, Gaziantep Universitesi Maki-
na Miihendisligi Ogretim Uyesi Prof. Dr.
Sadettin Kapucu, Cukurova Universitesi
Tekstil Miihendisligi Ogretim Uyesi Prof.
Dr. Osman Babaarslan, Cukurova Univer-
sitesi Bilgisayar Miihendisligi Ogretim
Uyesi Dog. Dr. Ramazan Coban, Yildirim
Beyazit Universitesi Elektrik-Elektronik
Miihendisligi Ogretim Uyesi Dog. Dr.
Hiiseyin Canbolat, Iskenderun Teknik
Universitesi ~ Elektrik-Elektronik ~ Mii-
hendisligi Ogretim Uyesi Yrd. Dog. Dr.
Murat Furat, Mersin Universitesi Makina
Miihendisligi Ogretim Uyesi Yrd. Dog.
Dr. Hiiseyin Mutlu ile TMMOB Makina
Miihendisleri Odasi, Mithendis ve Ma-
kina Dergisi’nin yonetici ve ¢aliganlarina
tesekkiirlerimi sunarim.
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